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LimX Tron1 是一款多形态双足机器人，可支持跨学科、
多领域开展机器人软硬件创新科研工作，

出色的拓展性和运动能力使其成为最全面的全地形通用双足平台。

人形下肢构型兼得
站立和行走能力

释放全地形
移动能力

以最简形态
实现简单易控



攀爬角度、越障高度、运动速度数据基于轮足状态测得；产品持续迭代优化，外观与配置可能会进行调整，
购买前可与销售人员确认；页面展示参数由逐际动力实验室测得，实际表现可能受环境、使用方式、设备
状态与软件版本等因素影响。

新颖
构型

双足、双点足、双轮足快速换装
支持多形态算法研发

全地形通用
移动底盘

运动速度* 3m/s
攀爬角度* 30°
越障高度* 20cm

负载能力 10kg
续航时长 2h

多传感器
融合

IMU 传感器
RGBD 相机（选配）
充足外部接口

创新者
加速器

Python 全流程开发
Sim2Real 一键部署
提供完整清晰 URDF 
提供专业使用手册、二开指南及
代码示例

降低
强化学习门槛

全开放 SDK
开放底层接口
支持主流仿真平台 NVIDIA Isaac、
MuJoCo、Gazebo 等

感知拓展套件移动操作拓展套件 语音交互拓展套件



www.limxdynamics.com bd@limxdynamics.com

mkt@limxdynamics.com(+86)180 2538 4639

联 系 销 售 团 队了解逐际动力最新动态 查看 Tron1 详细参数

USB-A 3.0

急停按钮

电量指示灯

开机按钮

外设扩展平台

24V 电压输出

千兆网口

机器人大腿

快装快拆设计
三种形态无缝切换

机器人小腿

状态指示灯

RGBD 相机

可换足端

正面 背面

≤ 392mm x 420mm x 845mm
站立尺寸

≤ 20kg
净重

铝合金 + 工程塑料
材质

≤ 2h（额定工况下）
续航时间


